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Datasheet
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1 D 1 DHC
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3 GMND 3 GND
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Corso di L. M. - Ingegneria Eletfronica

Principali specifiche elettriche

Dinamica +2g

Sensibilita 660mV/g

Banda passante 0-3kHz (x,y)
0-1.5kHz (z)

Resistenza di uscita 32kQ

Og offset 1.65V

Power supply +3.3V
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Circuito dii condizionamento del segnale
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Realizzaziene del PCB comprensive
dell’accelerometro e dell’elettranica di
condizienamento dell segnale
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Relazione esercitazione

Misurare la risposta degli assi x, y e z in continua posizionando

I’accelerometro a 0 gradi, 90 gradi e 180 grad..

Misurare la risposta dell’accelerometro degli assi x, y e z posizionandolo in
modo vincolato sopra un cellulare al momento della vibrazione di

guest’ultimo.

Misurare la risposta dell’accelerometro degli assi x, y e z posizionandolo in

modo vincolato sopra un PC desktop o portatile.

Valutare |'utilizzo dell’accelerometro come microfono appoggiandolo sul

collo.
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