
SCHEMA A BLOCCHI DI UN OSCILLOSCOPIO DIGITALE 
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Campionamento Tempo Equivalente 
 
 
 

Hp:  
1- Segnale di ingresso periodico 

           2- Ritardo di Trigger =0 
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Sonda compensata 
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Compensazione 

Cc: Capacità del cavo 

Rs: Resistenza della sonda 

Cs: Capacità  di compensazione della sonda 

Co: Capacità di ingresso dell’oscilloscopio 

Ro: Resistenza di ingresso dell’oscilloscopio 

GND 

Sovra-compensazione Sotto-compensazione Perfetta compensazione



CALCOLO DEL PARTITORE COMPENSATO 
 
 
Ctot=CC+CO 
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se RsCs=RoCtot 
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